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PENGANTAR REDAKSI 

 
Pembaca yang terhormat, 

Puji Syukur Kehadirat Illahi yang telah melimpahkan Rahmat-nya, sehingga jurnal 

ilmiah “KAPAL” yang merupakan salah satu media informasi ilmu pengetahuan dan 

teknologi kelautan, telah dapat diterbitkan untuk Volume 15 Nomor 3. Dalam terbitan ini, 

memuat 5 (lima) artikel, yang merupakan hasil seleksi yang telah memenuhi persyaratan 

ilmiah. 

Artikel pertama, dengan lingkup hidrodinamika,  ditulis oleh W. H. Nugroho, Nanang 

J.H. Purnomo dan K. Priohutomo mengenai proses rancang bangun model hidroelastik 

kapal selam berpropulsi mandiri yang terdiri dari motor dan baling-baling. Hasil dari 

penelitian ini menunjukkan bahwa kapal selam tersebut dapat dikontrol secara nirkabel di 

air dan menghasilkan data dari sistem akusisi nirkabel. 

 Artikel kedua yang ditulis oleh B. Ali, M. Indiaryanto, C. Permana dan Widodo adalah 

mengenai koefisien linier dan koefisien kuadratik dari Roll Damping dari model FPU akibat 

dari perubahan panjang. Dari artikel ini dapat diketahui bahwa pengurangan panjang 

model FPU menaikkan nilai koefisien roll damping  sebesar 21% dari desain awalnya. 

Kenaikan ini didominasi oleh komponen linear. Kenaikan koefisien ini akan memberikan 

respon gerakan roll  kapal yang lebih rendah. 

Selanjutnya, artikel ketiga adalah artikel dengan lingkup desain kapal. Artikel yang 

ditulis oleh Sunardi, Sukandar, E. Sulkhani, A. B. Sambah dan A. Tumulyadi membahas 

mengenai rancang bangun kapal klasik untuk ekowisata di perairan terbatas. Kapal ini 

mengembangkan desain kapal kayu klasik yang sesuai untuk wisata dengan kapasitas 

penumpang sampai 5 orang. Kapal ini juga dibangun dengan menggunakan material kayu 

dengan biaya produksi yang murah, membutuhkan daya mesin 4 HP dengan kecepatan 

maksimum 5 knot. 

Artikel keempat ditulis oleh F. A. Karim, A. F. Zakki dan M. Iqbal membahas 

mengenai desain Passive U-Tube Tank yang digunakan di kapal ikan tradisional Tipe 

Kragan. Desain Passive U-Tube Tank memberikan kenaikan pada koefisien Roll Damping 

kapal yang secara otomatis akan mengurangi respon gerakan roll kapal. Hasil penelitian 

menunjukkan bahwa Passive U-Tube Tank dapat mengurangi RMS Roll kapal hingga 

26,5%. 



 Artikel kelima ditulis oleh Andi Trimulyono, Ardhana Wicaksono membahas 

mengenai gelombang permukaan yang dilakukan secara komputasi numerik dengan 

metode SPH (smoothed particle hydrodynamics). Efek dari perubahan kedalaman perairan 

diberikan saat simulasi dengan menambahkan kotak pada Numerical Wave Tank. Hasil 

penelitian ini mempunyai akurasi/kemiripan yang sangat tinggi dengan hasil eksperimen 

yang telah dilakukan sebelumnya. 

Kami menyadari sepenuhnya bahwa terbitnya jurnal “KAPAL” ini merupakan 

partisipasi para penulis, mitra bestari, tim penyunting, dan semua pihak yang terlibat 

dalam proses penerbitan jurnal ini. Untuk itu kami mengucapkan banyak terima kasih. 

Kritik, saran dan partisipasi para pembaca selalu kami tunggu sehingga edisi berikutnya 

dapat diterbitkan lebih sempurna. Selamat membaca. 

 

 

Salam, 

 

Muhammad Iqbal, S.T., M.T. 

Ketua Penyunting 
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